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Introduction

Présentation de nos outils et de l'équipe

Modele de l'algorithme

Présentation du fonctionnement de l'algorithme pour chaque
objectif.

Workflow

Détail des fonctions impliguées dans le processus.

Cas limites

Présentation des cas problématiques

Conclusion
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dist=][]

inter street=[]
Introduction

inter street_ coord=[]
for inter 1n liste coord:

#Calcul des distances entre 1
d=(1inter[©]-long)**2 + (inter
dist.append(d)

while len(inter _street)<1

Algo codé en Python . ,
#0n regarde l'intersection 1la

Fait appel 4 OpenStreetMap print('nouveau candidat')

try:
Git pour travailler en équipe candidat=1liste coord[dist
except ValueError:

inter_ street.append(main

inter_ street coord.append
inter street.append(main

inter_ street coord.append
nrint('aucune intersectio



MODELE DE L'ALGORITHME

objectif 1
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*~ https://nominatim.openstreetmap.org/

Nom de rue ?

Intersections sur la rue ?
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“~ https://nominatim.openstreetmap.org/

Rue Kléber

Courbevoie
O (long, lat)
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Nom de rue ?
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Rue Kléber
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Nom de rue ?
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Rue Kléber
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Rue Kléber
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Rue de Belfort




https://nominatim.openstreetmap.org/

Quel nom de rue ?
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https://nominatim.openstreetmap.org/

Rue de Colmar

r

La Caisse
de Biéres

f"'_ Y |="".l salalm=. ad al = || 3
[ I-_ i,-'ih .ill.rll._ff.r Ir_'~|-._

cnaries

'_|r*|_ e | #
Ferrauil



SORTIE - dictionnaire

{("Courbevoie’, 'Rue Kleber’, ‘Rue de Belfort’,
‘Rue de Colmar’, ‘coordonnées de l'intersection rue de

belfort’, ‘coordonnées de l'intersection rue de colmar’ ):

{1:{’lat’: latitude de I'arbre, ‘lon’ : longitude de I'arbre}}}




MODELE DE L'ALGORITHME

objectif 2




SORTIE - dictionnaire

{('Courbevoie’, 'Rue Kleber’,|'Rue de Belfort’,

‘Rue de Colmar’, ‘coordonnées de l'intersection rue de

belfort’, ‘coordonnées de l'intersection rue de colmar’ ):

{1:{’lat’: latitude de I’arbre, ‘lon’ : longitude de I'arbre},

2:{’lat’: latitude de I'arbre, ‘lon’ : longitude de I'arbre}}}




MODELE DE L'ALGORITHME

objectif 3




SORTIE - arbre 1

{(’Courbevoie’, "Rue de Bitche’, ‘Rue de Belfort’,
‘Rue de Colmar’, ‘coordonnées de l'intersection rue de
Belfort’, ‘coordonnées de I'intersection rue de Colmar’ ):

\ B

{1:{’lat’: latitude de I'arbre, ‘lon’ : longitude de I'arbre}}}

{(’Courbevoie’, ’'Rue de Bitche, ‘Promenade de Saint-Nicolas’,

‘Rue Baudin’, ‘coordonnées de I'intersection Promenade de
~_, St-Nicolas’, ‘coordonnées de I'intersection rue Baudin’ ):
o |

{1:{’lat’: latitude de I'arbre, ‘lon’ : longitude de I'arbre}}}
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A
SORTIE
{('Courbevoie’, 'Rue de Bitche’, ‘Rue de Belfort,

‘Rue Baudin, ‘coordonnées de l'intersection rue de Belfort’,

‘coordonnées de l'intersection rue Baudin’ ): {1:{’lat’:
L4 RJ"JE

latitude de I'arbre, ‘lon’ : longitude de I'arbre}, 2:{’lat’:

latitude de I'arbre, ‘lon’ : longitude de I'arbre}}}




A
SORTIE
{('Courbevoie’, 'Rue de Bitche’, ‘Rue de Belfort,

‘Rue Baudin, ‘coordonnées de l'intersection rue de Belfort’,

‘coordonnées de l'intersection rue Baudin’ ): {1:{’lat’:
L4 RJ"JE

latitude de I'arbre, ‘lon’ : longitude de I'arbre}, 2:{’lat’:

latitude de I'arbre, ‘lon’ : longitude de I'arbre}}}




MODELE DE L'ALGORITHME

Workflow




trees classement
positions arbres requete osm
* Entree:liste des * Entrée:liste des
coordonnées l » coordonnées * Entreée:
* Sortie: position * Sortie : dictionnaire (lat,long)
des arbresen s——t—— regroupant les * Sortie:rue, ville, e
Iangage naturel arbres par trongons pays de I'arbre d _|I"ItE‘I'SE'Ct

*  Entrée:
classement rue/ville/pays
reduit | * Sortie:liste des

intersections de

*+  Entrée :dictionnaire
regroupant les arbres tree position cette rue

par trongons s

* Sortie:idem mais en

regroupant les
trongons sur la méme

Entrée: (long,lat)

. Sortie intermediaire ; long,
lat, rue de I'arbre,
coordonnees des
intersections

*  Sortie:debut et fin de

—'__tmngnn

rue

coord to_inter circular_research

. Entrée : long,lat,rue *  Entrée :coordonnée
de l'arbre, *  d'une intersection
coordonnees des * Sortie :rue qui

intersections intersecte cette

. Sortie D AEbUL/TiN pl—— I intersection
de trongons




LIMITES DE
L' ALGORITHME

Route qui fait un demi-tour

L'angle entre les intersections et
'arbre sera aigu, il faudrait donc
traiter differemment ce cas

particulier.




Avenue découpees en Toutes les routes sans
deux virage limite

Impasses

CONCLUSION



CONCLUSION
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